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Abstract of EP0939044 

The device has two grab arms (3a, b) with contact 
faces (5) for a control cam (4). Each contact face 
is part of an elastic pad (6) fastened to the grab 
arm. The pad consists of an elastomer material, 
and the contact face is of a low-wear material. 
The elastic pad is formed by a leaf spring bent 
about the grab arm, and held positively and 
removably in a holder (7) in the grab arm. The 
grab arms are pivoted tongue-like about one or 
two pivot points (9), forming a grab section (11) 
and an operating section (12). 
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(54) Raschengreifer 

(57) Eine Grerfvonichtung (1) for Raschen (2), mit 
zwei Greifarmen (3a,3b), die mit einem Steuernocken in 
eine Halteposition Oder eine Loseposition bringbar sind, 
indem der Steuernocken (4) mit einer an jedem Greif- 
arm (3a,3b) ausgebildeten Anlagefldche (5) zusanv 
menwirkt, ist von einfacher Konstruktion, an 
unterschiedliche Raschendurchmesser anpaBbar, und 



aibertet verschleiBarm, wenn die Anlag^iache (5) 
jeweils Bestandtel eines elastischen Kissens (6) ist, 
das in dem jeweiligen Greifarm <3a,3b) angeordnet ist. 
Das Kissen (6) kann aus elastomerem Material beste- 
hen oder eine Blattfeder sein. 
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Beschreibung 

[0001] Die Erf indung betrifft eine Greifvorrichtung fur 
Flaschen, mit Zwei Greifarmen, die mit einem Steuer- 
nocken in eine Halteposition oder eine LGseposition 
bringbar sind, indem der Steuernocken mit einer an 
jedem Greifarm ausgebildeten Anlageflache zusam- 
menwirkt. 

[0002] Greifvorricrrturtgen fur Raschen sind in vielen 
verschiedenen Ausfuhrungsformen bekannt. Sie dienen 
dem Zweck, die Flaschen, beispielsweise in Abfullanla- 
gen, beim Transport durch die einzelnen Station en zu 
halten. Eine an die Greifvorrichtung typischerweise 
gestellte Anforderung liegt darin, daB sie die Raschen 
zuverlassig halten kOnnen muB. auch wenn sie bei- 
spielsweise im Bereich eines Transportsternes einge- 
setzt wird, wo die Raschen umgelenkt werden und 
deshalb Riehkrdfte der Haltekraft entgegenwirken. Zum 
anderen sollten die Greifvorrichtungen auch in der Lage 
sein, Flaschen unterschiedlicher Durchmesser aufneh- 
men zu kdnnen, damit die Anlagen rricht jedesmaJ, 
wenn ein anderer Flascherttyp verarbertet werden soil, 
aufwendig umgesteilt werden mussen. 
[0003] Um diesen Anforderungen gerecht zu werden, 
wird in der EP-A- 0 795 500 eine gattungsgemaBe 
Greifvorrichtung beschrieben, bei der jeder Greifarm 
zwe'rteilig ausgebildet tst, der Steuernocken gegen eine 
Anlageflache drOckt. und einen Teil des Greifarmes 
gegen den anderen Teil uber ein verformbares Feder- 
element beaufschlagt Diese Greifvorrichtung arbeitet 
zuverlassig und paBt sich insbesondere auch in weiten 
Bereichen unterschiedlichen Raschendurchmessern 
an; sie ist jedoch hinsichtlich der Konstruktion (zweitei- 
lige Ausbildung jedes Greifarmes) aufwendig. 
[0004] Aus dem DE-U- 297 12 066 ist eine Greifvor- 
richtung bekannt, bei der jeder Greifarm eine die 
Schwenkachse bildende Vierkantwelie aufweist, deren 
Drehbewegung uber elastische Puffer auf den zugeord- 
neten Greifarm ubertragen wird. Auch hier ist der ton- 
struktive Aufwand relativ groB. 
[0005] Ausgehend von diesem Stand der Technik liegt 
der Erfindung die Aufgabe zugrunde, eine Greifvorrich- 
tung der eingangs genannten Art anzugeben, die mit 
einfachen Mitteln verwirWicht werden kann und trotz- 
dem eine hohe Gebrauchsdauer hat und in weiten 
Bereichen unterschiedlichen Raschendurchmessern 
anpaBbar ist. 

[0006] GelGst wird diese Aufgabe dadurch, daB die 
Anlageflache for den Steuernocken jeweils Bestandteil 
eines elastischen Kissen ist, das an dem jewefligen 
Greifarm angeordnet ist. Dadurch, daB der Steuernok- 
ken mit an jedem Greifarm ausgebildeten Anlagefia- 
chen zusammenwirkt die ihrerserts Bestandteil 
elastischer Kissen sind, kann bei Betatigung des Steu- 
ernockens jedes elastische Kissen durch Zusammen- 
wirken des Steuernockens mit der Anschlagf lache mehr 
Oder weniger stark zusammengedruckt werden, so daB 
sich eine eintache Anpassung an unterschiedliche Ra- 



schendurchmesser sicherstellen IaBt Die Konstruktion 
ist daruber hinaus einfach. Dadurch, daB das elastische 
Kissen jeweils in dem jeweitigen Greifarm aufgenom- 
men ist entfallt eine zweiteilige Ausbildung jedes Greif- 
5 armes, wie im Stand der Technik erforderiich. 

[0007] Durch die Betatigung mittels eines gemeinsa- 
men Steuernockens ist die Konstruktion insgesamt ein- 
fach. Sie funktioniert uber lange Gebrauchsdauer 
einwandfrei. 

10 [0008] Vorteilhaft besteht das Kissen aus einem ela- 
stomeren Material. Je nachdem, welche Grerfkrafte auf- 
gebracht werden mussen, kann mittels einer 
geeigneten Materialwahl fur das Kissen eine errtspre- 
chende Einstellkraft sichergestellt werden. Elastomeres 

15 Gumrrdmaterial hat sich hierfur besonders als geeignet 
erwiesen. 

[0009] Insbesondere, wenn die auf dem Kissen ange- 
ordnete Anlageflache aus verschleiBarmem Materia) 
besteht, wie z.B. einem Blech Oder dergleichen, kann 

20 eine sehr lange Standzeit sichergestellt werden, wal 
der Steuernocken mit einer glatten, praktisch nicht ver- 
schleiBenden Rache zusammenarbeitet. 
[001 0] Zweckma Big wind das durch den Steuernocken 
verfbrmbare Kissen durch eine bieg^ar im Greifarm 

25 angeordnete Blattfeder gebildet Die Blattfeder bildet 
mit ihrer einen Serte die Anlageflache, wobei ihr Biege- 
hub zum Anpassen der Greifvorrichtung an unter- 
schiedliche Raschendurchmesser nutzbar ist. Diese 
Ausfuhrungsform besteht nur aus wenigen Teilen. Im 

so Betati gungsbereich kdnnen di e Grerfarme schlank aus- 
gebildet werden. 

[0011] Das Kissen ist formschlussig und austausch- 
bar in einer Aufnahme in jedem Greifarm gehalten. Mit 
dieser MaBnahme ist sichergestellt daB das Kissen 

35 zuverlassig in den Greifarmen posrtioniert bleibt Es 
besteht dadurch die MOglichkeit, jedes Kissen bei 
Beschadigung Oder bei sich nach langem Gebrauch 
einstellendem VerschleiB einfach auszuwechseln. Es 
besteht auch die MOgtichkeit for stark unterschiedliche 

40 RaschengrOBen Kissen unterschiedlicher Starke einzu- 
setzen. 

[001 2] Zweckma Big ist in der Aufnahme an der dem 
Steuernocken abgewandten Seite der Blattfeder ein 
Verformungsfreiraum vorgesehen, den die Blattfeder 

45 hauptsachlich zum Anpassen der Greifvorrichtung an 
unterschiedliche Raschendurchmesser nutzt, wenn der 
Steuernocken in die Halteposition verdreht ist. 
[0013] Dabei kann es zweckma Big sein, wenn die Auf- 
nahme eine konkav gekrOmmte Wandfldche aufweist 

so Damit IaBt sich das Verfonmungsverhalten der Blattfe- 
der beim Anpassen an unterschiedliche Raschendurch- 
messer beeirtf lussen. 

[0014] Wenn sich die Blattfeder im wesentlichen in 
Langsrichtung des Grerfarms erstreckt und mit beiden 
55 Enden in taschenartigen AbstQtzstellen gehalten ist, 
wird die Blattfeder unverfierbar festgelegt. In den 
taschenartigen AbstQtzstellen f indet sie die zu ihrer Bie- 
geformung notwendige Beweglichkeit ohne sich selbst- 
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tatig Idsen zu kOnnen. 

[0015] Urn das Verformungsverhalten der Blattfeder 
im HinWick auf gleichbleibende Oder speziefl abge- 
stimmte Haltekrfifte bei unterschiedlichen Flaschen- 
durchmessern zu beeinflussen, kann hinter der 
Blattfeder wenigstens eine sich am Greifarm abstut- 
zende Druckfeder vorgesehen sein. Das elastische Kis- 
sen wird hier durch die Kombination der Blattfeder mit 
der Druckfeder gebildet, wobei die verschleiBfeste und 
dem Steuernocken zugewandte Seite der Blattfeder die 
Anlagefiache bildet Die Druckfeder kann eine Spiraffe- 
der sein, Oder ein anderer, federnder KOrper. 
[001 6] ZweckmaBig liegt die Druckfeder an der Blatt- 
feder an, vorzugsweise sogar mit einer Druckvorspan- 
nung. Dadurch gent eine Verformung der Blattfeder 
stets einher mit einer gleichzeitigen Verformung der 
Druckfeder. Aus diesem Aufbau resultiert auch eine 
Notlaufeigenschaft, falls eine der beiden in Reihe 
geschalteten Federn ausfallen oder geschwdcht sein 
solrte. 

[0017] Die Sicherheit der Positionierung der Blattfeder 
kann verbessert sein, wertn wenigstens ein Ende der 
Blattfeder durch einen Sicherungsstift in der Abstutz- 
stelle positioniert 1st Der Sicherungsstift kann die Blatt- 
feder durchsetzen oder in eine im Ende der Blattfeder 
geformte Ausnehmung formschlOssig eingreifen. Damit 
sind der Blattfeder ungewoitte Verlagerungsbewegun- 
gen verwehrL 

[0018] Die Druckfeder kann in einer zur gekrumrnten 
Wandf lache offenen Aussparung des Greifarms ange- 
ordnet sein. Dies ist baulich einfach. Ferner ziett die 
Wirkrichtung der Druckfeder in etwa auf die Achse des 
Steuernockens, was f Or die Verformung der Druckfeder 
und der Blattfeder gQnstig ist. 
[0019] Damit sich Belastungen in der Blattfeder mog- 
lichst weit verteilen, sollte die WirWange der Blattfeder 
ein Mehrfaches des maximalen Durchmessers des 
Steuernockens betragen. 

[0020] Vorteilhaft sind die Greifarme unter Bildung 
eines Greifbereiches und eines Betatigungsbereiches 
urn eine gemeinsame Schwenkachse oder zwei 
getrennte Schwenkachsen schwenkbar. Wahrend in 
der eingangs geschilderten EP 0 795 500 jeder Greif- 
arm urn eine eigene Schwenkachse schwenkt, wird mit 
einer gememsamen Schwenkachse oder getrennten, 
nahe beieinanderliegenden Schwenkachsen fur bekje 
Greifarme der Vorteil erreicht, daB sich die Angriffe- 
punkte an groBen und Weinen Raschen nur wenig 
unterscheiden, well beide Greifarme beim Schwenken 
zum Offnen bzw. SchlieBen im wesentlichen einem 
gemeinsamen Kreisbogen tolgen. Die Konstruktion wird 
dadurch vereinfacht Die Zuveriassigkeit der Vorrich- 
tung ist erhdht 

[0021 ] Dabei ist bevorzugt der Abstand zwischen dem 
Steuernocken und der Schwenkachse Weiner als der 
Abstand zwischen der Schwenkachse und der gedach- 
ten Achse einer zwischen den Grerfarmen aufgenom- 
menen Rasche. Je nach Vemdltnis dieser Abstande 



lassen sich mit relativ Weinen Stellwegen des Steuer- 
nockens relattv groBe Steltwege der Greifarme verwirk- 
lichen, so daB sich ausreichend groBe SchlieBkrafte fur 
urrterschiedliche Flaschendurchmesser sicherstellen 
s lassen. 

[0022] Vorteilhaft verlaufen die Greifarme im Gre'rfbe- 
reich ihrer die Rasche ergrerfenden Enden derart 
gekrummt, daB sich pro Greifarm zwei im wesentlichen 
punktuelle Angriffsstellen ergeben, was bei verschiede- 

w nen Raschentypen ein zuveriassiges Ergreifen sicher- 
stellt. Bei einer konkreten AusfQhrungsfbrm sind die 
Greifarme in die LOseposition federbeaufschlagt vorge- 
spannt d.h. bei Betatigung des Nockens schlieBen sich 
die Greifarme gegen die Kraft der Feder und gegen die 

is Kraft der elastischen Kissen. 

[0023] Bevorzugt sind die Greifvorrichtungen dieser 
Art Teil eines Transportsterns fur Raschen; sie kOrmen 
aber auch an anderen Stelten einer Abfull-, Inspekttons- 
oder einer anderen Raschenbehandlungsaniage und 

20 auch fQr andere GefSBe, wte z.B. Dosen, eingesetzt 
werden. 

[0024] Ausfuhrungsformen des Erf indungsgegenstan- 
des werden anhand der Zeichnung erldutert. Es zeigen: 

25 Rg. 1 die Draufstcht auf eine erfindungsgem&Be 
Grerfvorrichtung in der SchlieBsteilung, 

Rg. 2 dieselbe Ansicht in einer Phase des SchlieB- 
vorgangs, und 

30 

Rg. 3 eine weitere Ausfuhrungsform der Grerfvor- 
richtung. 

[0025] Eine in Rg. 1 dargesteltte Grerfvorrichtung 1 

35 zum Ergreifen einer Rasche 2 besitzt zwei Greifarme 
3a, 3b, die urn eine gemeinsame Achse 9 schwenkbar 
nach Art einer Grerfzange verbunden sind. Raschensei- 
tig wird ein Greifbereich 11 und auf der anderen Seite 
der Achse 9 ein Betatigungsbereich 12 zum Betatigen 

40 der Greifarme gebildet 

[0026] Im Betatigungsbereich greift ein von unten 
oder oben in nicht ndher dargesteilter Weise (vgl. z.B. 
EP 0 795 500) betati^arer, d.h. verdrehbarer, Steuer- 
nocken 4 ein, der mit Anlagef lachen 5 zusammenarbei- 

45 tet Die Anlagefldchen 5 sind Teile von elastischen 
Kissen 6, die in im Betatigungsbereich 12 ausgebildete 
Aufnahmen 7 der Greifarme 3a, 3b eingesetzt sind. Die 
Kissen 6 bestehen z.B. aus gummielastischem Material 
und besitzen AusstOtpungen 8, die in entsprechende 

so Ausnehmungen der Aufnahme 7 eingreifen. so daB die 
Kissen 6 einfach in die Aufnahmen eingesetzt und kraft- 
und formschlOssig gehaften werden. Aufgrund ihrer Ela- 
stizitat lassen sie sich wieder aus den Aufnahmen 7 ent- 
n eh men. 

55 [0027] Jedes Kissen IdBt sich auf eine Dicke d kompri- 
mieren, die z.B. drei Viertel der gesamten Dicke des 
Wssens (vgl. Rg. 2) betrflgt 

[0028] Im Greifbereich 1 1 sind cfie vorderen Enden 
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jedes Greifarmes mit einer Krummung 13 versehen, 
deren KrGmmungsradius deutlich Weiner als die Krum- 
mungsradien der Umrisse QWicherweise zu verarbeiten- 
der Flaschen 2 ist. Dadurch wird bewirkt, daB die 
vorderen Enden der Greifarme 3a,3b die Raschen 2 auf 
jeder Seite an jeweils zwei Stellen 14 quasi punktuell 
ergreifen und festhalten. Dies gilt fur verschiedene Ra- 
schendurchmesser, so daB Raschen unterschiedlichen 
Durchmessers sicher ergriffen werden kfinnen. In Rg. 2 
ist der Abstand a zwischen der Schwenkachse 9 der 
Greifarme und der Schwenkachse 15 des Steuernok- 
kens 4 Weiner a!s der Abstand b zwischen der Ra- 
schenachse 10 einer aufgenommenen Rasche 2 und 
der Schwenkachse 9. Dadurch lassen sich mit Weinen 
Steliwegen im Betatigungsbereich 12, d.h. mit Weinen 
Drehungen des Steuernockens 4, groBe Offnungs- und 
SchlieBwege fur die Greifarme 3a. 3b realisieren. 
Bevorzugt ist der Abstand b mehr als doppelt so groB 
wie der Abstand a. Die Raschenachse 10, die 
Schwenkachse 9 und die Nockenachse 15 liegen auf 
der Symmetrieachse s in Rg. 2. 
[0029] In der in der Zeichnung nicht dargestellten 
LOseposition ist der Steuernocken 4 mit seinen Steuer- 
flOgeln 4a entlang der Symmetrieachse s ausgerichtet 
Ein blattfederartiges Feder element 16 druckt in dieser 
Position die Greifarme auseinander, so daB die Anlage- 
flachen 5 im wesentlichen an den Seitenfiachen des 
Steuernockens 4 anlegen. Zum Ergreifen einer Rasche 
wird der Steuernocken 4, z.B. im Uhrzeigersinn wie in 
Rg. 2 dargesteltt, beaufschlagt. Die Rg. 2 zeigt eine 
Phase, in der sich die Greifarme bereits auf die Rasche 
Zubewegt haben und in Anlage an die Raschenwand 
gekommen sind, die elastischen Kissen 6 jedoch noch 
nicht nennenswert komprimiert wurden. Bei we'rterer 
Drehung des Steuernockens 4 im Uhrzeigersinn neh- 
men die elastischen Kissen die in Rg. 1 dargesteltte 
komprimierte Stellung ein, und erzeugen die Andruck- 
kraft, mit der die Greifarme gegen die Rasche drucken. 
[0030] Der Schwenkweg der Steuernocken kann im 
Uhrzeigersinn, z.B. bis in die in Rg. 1 gezeigte Stellung, 
beschrdnkt sein. Es ergfcrt sich so eine Qbertotpunkt- 
stellung, wobei die ROckstellkraft der elastischen Ele- 
mente dann fur eine Selbstblockierung des 
Steuernockens 4 sorgt. 

[0031] Zum Offnen wird der Steuernocken 4 in der in 
Rg. 1 dargestellten Pfeilrichtung (entgegen Uhrzeiger- 
sinn) verdreht. Das zwischen die Greifarme 3a, 3b ein- 
gespanrrte Federelement 16 druckt die Greifarme 
auseinander. 

[0032] Da die Greifarme um die gemeinsame Achse 9 
schwenken und sich auf einem gemeinsamen 
Schwenkkreis auseinander bzw. aufeinanderzu bewe- 
gen, ergibt sich auch bei starken Unterschieden bei den 
Raschendurchmessem verschiedener Raschentypen 
kein wesentlicher Versatz der Angriffsstellen 14, so daB 
Raschen urrterschiedlicher Durchmesser zuverldssig 
immer an zwei Stellen pro Grerfarm geharten werden. 
[0033] Die Greifvorrichtung ist insgesamt eirrfach auf- 



gebaut und eiiaubt eine nahezu verschleiBfreie lange 
Benutzung bei eirrfacher Konstruktion und optimal er 
AnpaBbarkeit an verschiedene Raschendurchmesser. 
[0034] Die in Fig. 3 gezeigte Ausfuhrungsform der 

5 Greifvorrichtung 1 zum Ergreifen der Rasche 2 umfaBt 
zwei Greifarme 3a, 3b, die um zwei getrennte, relativ 
nahebeieinander positionierte Achsen 9a, 9b nach Art 
einer Greifzange schwenkbar verbunden sind. Die 
Schwenkachsen trermen den Greifbereich 11 vom 

10 Betatigungsbereich 12. 

[0035] Anstelle des gummi elastischen Kissens in den 
Rg. 1 und 2 ist jedes Kissen 6 in Rg. 3 eine Blattf eder 
B, die sich in etwa in Langsrichtung des Greifarmes 3a, 
3b orientiert in der Aufnahme 7 befindet. Die Blattfeder 

is hat beispielsweise einen anndhernd rechteckigen 
UmriB und ist mit ihren Enden 17 in taschenartigen 
Abstutzstellen 18 positioniert, zweckmdBigerweise so, 
daB wenigstens ein Ende 17 beweglich bleibt Sicher- 
heitshalber kann wenigstens ein Ende 17 durch einen 

20 Sicherungsstrft 19 gestchert sein, der entweder die 
Blattfeder durchsetzt oder in eine am freien Rand des 
Endes 17 eingeformte Ausnehmung eingreift. Zweck- 
mSBigerweise sind alle Enden 17 auf diese Weise gesi- 
chert. Die AnlageflSche 5 fur den Steuernocken 4 wird 

25 bei jeder Blattfeder B durch die dem Steuernocken 4 
zug ewandte Seite gebildet. An der dem Steuernocken 4 
gegenuberliegenden Seite der Blattfeder ist in der Auf- 
nahme ein Verfbrmungsfreiraum T gebildet, der durch 
eine bei der gezeigten Ausfuhrungsform konkav zuruck- 

30 tretende, z.B. gekrOmmt verlaufende, Wandfiache 7a, 
7b begrenzt wird. 

[0036] Das Kissen 6 der Ausfuhrungsform der Rg. 3 
kann ergdnzt sein durch eine an der dem Steuernocken 
4 abgewandten Seite der Blattfeder B im Grerfarm 3a, 

35 3b abgestutzte Druckfeder D. die in einer zur Wandfia- 
che 7a, 7b offenen Aussparung 20 angeordnet ist. Die 
Druckfeder D kann eine Spi raffed er oder ein anderer 
fedemder KOrper sein. ZweckmdBigerweise liegt die 
Druckfeder D an der dem Steuernocken 4 abgewandten 

40 Seite der Blattfeder B an, gegebenerrfalls mit Druckvor- 
spannung. 

[0037] Die WirWange der Blattfeder B zwischen den 
Abstutzstellen 18 betragt ein Mehrfaches des grOBten 
Durchmesser des Steuernockens 4. Die Tiefe des Ver- 

45 formu ngsfrei raumes T wird im Hinblick auf den Bereich 
gewahlt, der durch Unterschiede der Durchmesser der 
zu ergrerfenden Raschen 2 gegeben ist. Der Verfor- 
mungsfreiraum T kann tiefer oder seichter als gezetgt 
gestaltet werden. 

so [0038] Die Angriffsstellen 14 im Greifbereich 11 sind 
bei dieser Ausfuhrungsform in Richtung der Krummung 
der Enden der Greifarme 3a, 3b etwas langer ausgebil- 
det als in den Rg. 1,2. In Zusammenwirkung mit den 
getrennten Schwenkachsen 9a, 9b wird dennoch ein 

55 fester Griff bei unterschiedlichen Raschendurchmes- 
sem erzielt. 

[0039] Fur das die Greifarme 3a. 3b in LOserichtung 
vorspanndende Federelement 16 sind in Fig. 3 zwei 
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Mdglichkeiten angedeutet, die atternativ oder additiv 
verwendet werden kfinnen. In einem Fail ist das Feder- 
element 16 eine angenahert Omega-fOrmige Drahtfe- 
der, die sich im Bereich der beiden Schwenkachsen 9a. 
9b mit ihrer Beuge und mit ihren nach auBen geboge- $ 
nen Schenkelenden an Widerlagern der GreHarme 3a, 
3b von innen her abstDtzi Im anderen Fall ist das 
Federelement 16 ein beispielsweise elastomerer KOr- 
per, der innen zwischen die Grerfarme 3a, 3b eingesetzt 
und dort gesichert ist und die Grerfarme 3a. 3b ausein- 10 
anderdruckt. 

[0040] Die Blattfeder B kOnnte an ihrer dem Steuer- 
nocken 4 zugewandten Seite mit einer gleitfreudigen 
Beschichtung versehen sein. 

[0041] In der in Fig. 3 gezeigten Greifsteliung der is 
Greifvorrichtung 1 befindet sich der Steuernocken in 
einer stabilen Dbertotpunktlage. Zum Offnen der Greif- 
vorrichtung 1 wird der Steuernocken 4 entgegen dem 
Uhrzeigersinn verdreht bis seine Hauptachse in etwa 
mit der Symmetrieebene der Greifvorrichtung ausge- 20 
richtet ist. Das Federelement 16 bringt die Greifvorrich- 
tung in ihre Offnungsstellung, die dadurch begrenzt sein 
kann, daft entweder die Blattfedem B an den Flachsei- 
ten des Steuernockens 4 anlegen, oder die Grerfarme 
3a, 3b selbst an ein and er zur Anlage kommen. 25 
[0042] Die Blattfedem B und/oder die Druckfedern D 
sind austauschbar. Die Greifvorrichtung 1 kann auf 
einer mit ihrem UmriB angedeuteten Sternplatte mon- 
ttert sein, uber der en Vorderrand der Grerfbereich 11 
Obersteht so 

Patentansp ruche 

1 . Greifvorrichtung f Or Flaschen, mit zwei Gre'rfarmen 
(3a.3b). die mit einem Steuernocken (4) in eine Hal- 35 
teposrtion oder eine LGseposrtion bringbar sind, 
indem der Steuernocken (4) mit einer an jedem 
Greifarm (3a,3b) ausgebikJeten Anlageflache (5) 
zusammenwirkt, dadurch gekennzeichnet, daB 

die Anlageflache (5) jeweils Bestandteil eines ela- 40 
stischen Kissens (6) ist, das an dem jeweiligen 
Greifarm (3a, 3b) angeordnet ist 

2. Greifvorrichtung nach Anspruch 1. dadurch 
gekennzeichnet. daB das Kissen (6) aus einem 45 
elastomeren Material besteht 

3. Greifvorrichtung nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet. daB die Anlageflache (5) aus ver- 
schleiBarmem Material besteht so 



sig und austauschbar in einer Aufnahme (7) des 
Greifarms (3a,3b) gehalten ist. 

6. Greifvorrichtung nach Anspruch 4, dadurch 
gekennzeichnet, daB in der Aufnahme (7) an der 
dem Steuernocken (4) abgewandten Seite der 
Blattfeder (B) ein Verformungsf reiraum (7*) fur die 
Blattfeder (B) vorgesehen ist. 

7. Greifvorrichtung nach Anspruch 6. dadurch 
gekennzeichnet daB die Aufnahme (7) - im 
wesentlichen uber die WirWange der Blattfeder (B) 
- eine konkav gekrummte Wandfiache (7a. 7b) auf- 
weist 

8. Greifvorrichtung nach Anspruch 4. dadurch 
gekennzeichnet, daB sich die Blattfeder (B) im 
wesentlichen in Langsrichtung des Greifarms (3a. 
3b) erstreckt und mit beiden Enden (1 7) in taschen- 
artigen AbstQtzstellen (18) gehalten ist. 

9. Greifvorrichtung nach Anspruch 4. dadurch 
gekennzeichnet daB an der dem Steuernocken 
(4) abgewandten Seite der Blattfeder (B) wenig- 
stens eine Druckfeder (D), vorzugswetse eine Spi- 
ralfeder, vorgesehen ist, die sich am Greifarm (3a, 
3b) abstutzt und zur Blattfeder (B) weist. 

10. Greifvorrichtung nach Anspruch 9, dadurch 
gekennzeichnet daB die Druckfeder (D) an der 
dem Steuernocken (4) abgewandten Seite der 
Blattfeder (B) anliegt, vorzugswetse mit Druckvor- 
spannung. 

11. Greifvorrichtung nach Anspruch 8. dadurch 
gekennzeichnet. daB zumindest ein Ende (17) der 
Blattfeder (B) durch einen Sicherungsstift (19) in 
der Abstutzstelle (1 8) posttioniert ist 

12. Greifvorrichtung nach Anspruch 9. dadurch 
gekennzeichnet. daB die Druckfeder (D) in einer in 
etwa die Drehachse (15) des Steuernockens (4) 
ausgerichteten. zur gekrummten Wandfiache (7a, 
7b) offenen Aussparung (20) des Greifarms (3a, 
3b) angeordnet ist. 

13. Greifvorrichtung nach Anspruch 7. dadurch 
gekennzeichnet, daB die WirWange der Blattfeder 
(B) ein Mehrfaches des maxima] en Durchmesser 
des Steuernockens (4) betrdgt 



4. Greifvorrichtung nach Anspruch 1. dadurch 
gekennzeichnet. daB das elastische Kissen (6) 
eine an dem Greifarm (3a. 3b) biegbar angeordnete 
Blattfeder (B) ist. ss 

5. Greifvorrichtung nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet. daB das Kissen (6) fbrmschlQs- 



14. Grerfvorrichtung nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet, daB die GreHarme (3a,3b) zan- 
genartig unter BikJung eines Grerfbereiches (11) 
und eines Betatigungsbereiches (12) urn eine 
gemeinsame Schwenkachse (9) oder urn zwei 
getrennte Schwenkachsen (9a, 9b) schwenkbar 
sind. 
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15. Greifvorrichtung nach Anspruch 14, dadurch 
gekennzeichnet, daB die Kissen (6) im Betati- 
gungsbereich (1 2) angeordnet sind. 

16. Greifvorrichtung nach Anspruch 14, dadurch s 
gekennzeichnet. daB der Abstand (a) zwischen 
dem Steuernocken (4) und der Schwenkachse (9, 
9a. 9b) kfeiner ist als der Abstand (b) zwischen der 
Schwenkachse (9. 9a, 9b) und der gedachten 
Achse (10) einer zwischen den Greifarmen aufge- 10 
nommenen Flasche (2). 

17. Greifvorrichtung nach Anspruch 1, dadurch 
gekennzeichnet. daB die Grerfarme (3a, 3b) im 
GreHbereich(11)anihrendieFlasche(2)ergreifen- is 
den Enden mit einer derartigen KrQmmung (13) 
veriaufen, daB sich pro GreHarm (3a, 3b) zwei im 
wesentiichen punktueile Angriffsstellen (14) erge- 
ben. 

20 

18. Greifvorrichtung nach Anspruch 1. dadurch 
gekennzeichnet, daB die Gretfarme (3a, 3b) feder- 
beaufschlagt in Richtung zur Ldseposrtion vorge- 
sparmt sind. 

25 

19. Greifvorrichtung nach einem der AnsprOche 1 bis 
18. dadurch gekennzeichnet. daB sie Teil eines 
Transportsterns for Flaschen ist. 

30 
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